i
BPE/ICOOT PIX Robotics

CEPTUOUKAT
COBMECTMOCTM

NMPOrPAMMHOIO NMPOAYKTA PIX MPOLECCHAA CTYAUNA
W ONEPALLMOHHOW CUCTEMbI PEA OC

HacToawmm ceptudurkaTtoMm KoMmnaHmum
000 «lMnkc PoboTuke» 1 OO0 «PEJ CODT» noaTBEPXKAAKOT
COBMECTUMOCTb U KOPPEKTHOCTb PaboThl
nporpaMMHoro npoaykta PIX MNpoueccHas ctyams
C onepauunoHHon cuctemoii PEJ OC,

HacToswmin ceptudumkar BblaH Ha OCHOBaHUW UCMNITaHWUIA,
NpoBefeHHbIX creumanucTaMm KoMnaHuni
00O «lMukc PoboTuke» n OO0 «PEL CODT»,
PesynbTaThbl UCMbITAHUIA 3aPpUKCMPOBaHbI B MPOTOKO/Ie TECTUPOBaHMA.

N.0.NeHepanbHOro Anpekropa leHepanbHbIA ANPEKTOP
000 «PEA CODPT» 000 «lMukc PoboTumke»
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